Zalacznik 1

Obejmuje zdje¢cia wykonanych stanowisk i pomocy dydaktycznych
do laboratorium Specjalnych Metod Odlewania
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Fot. 1. Ogodlny widok laboratorium Napedu i Sterowania Hydrostatycznego na Wydziale

Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
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Fot. 1a. Widok stolu montazowego stanowiska nr 1



Fot. 1b. Widok stotu montazowego stanowiska nr 2

Fot. 1c. Widok stotu montazowego stanowiska nr 3



Fot. 2b. Widok szafy sterowniczej stanowiska nr 3 z kartami pomiarowo sterujacymi



Fot. 3b. Widok zasilacza hydraulicznego stanowiska 1 i 2



Fot. 4. Widok magazynu elementoéw do zestawiania uktadéw hydrostatycznych na stotach
montazowych stanowisk
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Fot. 6. Widok stanowiska do badania petno-hydraulicznego uktadu wspomagania skretu kot
jezdnych pojazdéw wolnobieznych



Fot. 7. Widok wykonanych pomocy dydaktycznych: a) modele silnikéw, b) model Orbitrol’a,
c) tablica ztaczy hydraulicznych, d) filtry i chtodnice



Fot. 8. Widok stotow demonstracyjnych z utozonymi modelami elementéw hydraulicznych



Zalacznik nr 2

Obejmuje zestaw instrukcji oraz wybrane schematy ukladéw hydrostatycznych
przeznaczone do samodzielnego montazu na stanowiskach laboratoryjnych
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Uktad sterowania sitownikiem hydraulicznym z rozdzielaczem 4/3 sterowanym mechanicznie
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Uktad sterowania sitownikiem hydraulicznym z rozdzielaczem 4/2 sterowanym elektrycznie
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Uktad nastawiania niezaleznej predkosci wsuwu i wysuwu ttoczyska sitownika z
rozdzielaczem 4/3
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Uktad nastawiania pr¢dkosci wsuwu tloczyska sitownika z rozdzielaczem 4/3 i zaworem
zwrotnym sterowalnym
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Uktad realizujacy szybki dosuw ttoczyska sitownika (tzw. polaczenie rdznicowe)
z rozdzielaczem 4/3




SZ]_ Sz 2
P T
Zg
0—/%—0
Pw .
(=) &
T WP )

08¢

Uktad do nastawiania jednakowej i stabilizowanej predkosci wsuwu i wysuwu ttoczyska
sitownika z regulatorem przeptywu w uktadzie mostka Gretz’a
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Uktad synchronizacji ruchu sitownikéw hydraulicznych r6znie obcigzonych z
wykorzystaniem synchronizatora silnikowego
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Uktad synchronizacji ruchu sitownikow hydraulicznych réznie obcigzonych z
wykorzystaniem synchronizatora przeptywu
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Uktad sekwencyjnej pracy sitownikow z zaworem dolaczajagcym
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Uktad sterowania sitownikow hydraulicznych z potaczonymi ttoczyskami i regulatorem
przeplywu do nastawianie predkosci ruchu ttoczyska tzw. regulacja dtawieniowa szeregowa
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Uktad sterowania sitownikow hydraulicznych z potaczonymi ttoczyskami i zaworem
dtawigcym do nastawianie predkosci ruchu tloczyska tzw. regulacja dtawieniowa rownolegla
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Uktad sterowania predkoscig silnikéw hydraulicznych o potaczonych walkach z regulatorem
przeplywu, pomiarem predkosci obrotowej oraz natezenia przeptywu
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Uktad sterowania kierunkiem obrotéw silnikow hydraulicznych o potaczonych watkach ze
zmiang predkosci obrotowej sposob skokowy oraz pomiarem predkosci obrotowe;
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Uktad sterowania predkoscig silnikéw hydraulicznych o potaczonych watkach z uktadem
tlumienia momentéw bezwtadnos$ci i pomiarem predkosci obrotowe;
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Uktad sterowania predkoscig silnikéw hydraulicznych o potaczonych watkach z regulatorami
przeptywu, pomiarem predkosci obrotowej oraz pomiarem strat wolumetrycznych silnikéw
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Uktad sterowania predkoscig silnikéw hydraulicznych o potagczonych watkach z zaworem
zwrotno-dtawigcym i pomiarem predkos$ci obrotowej




R

L]
Al |B Ry
e X
P T
821% %Szz
P T
% Zg
Zo1 P Zn ' Z7> q Zoo
F
S
QT)%P ) Fw
|

Uktad potaczenia silnikow hydraulicznych w sposob szeregowy z regulatorem przeptywu
wpietym rownolegle
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Uktad potaczenia silnikow hydraulicznych w sposéb réwnolegly z zaworem zwrotno-
dtawigcym i pomiarem predkos$ci obrotowej




